
1. PCB
1) 크기 : 원형, 직경 100mm (논의 가능)
2) 마운팅 볼트 위치 추후 통보 예정
3) 좌우 버튼 및 레버 총 4개의 컨트롤부로 모터 출력 및 On/Off 제어
4) 추력 : 최대 20kg 이상의 추력이 나와야하고 50% 출력으로 120분 이상의 운용이 가능하
여야 한다. (추후 출력 조정가능하도록 고려)

2. 조작방법
1) 좌/우 제어버튼
1-1) 전원 OFF 상태인 경우
 - 좌/우 제어버튼을 동시에 더블 클릭시 전원 ON, DISPLAY ON

1-2) 전원 ON 상태인 경우
 a) 3초간 좌/우 제어버튼을 동시에 누를 경우 전원 OFF, DISPLAY ON
 b) 좌우 제어버튼 클릭 시 출력 퍼센트 및 운용가능 시간 표시
 - 우 버튼 클릭 시 출력 단계 상승
 - 좌 버튼 클릭 시 출력 단계 하강
 - 단계 상승/하강은 순환이 아님(100%에서 0%로 변환 불가)

2) 좌/우 레버
2-1) 전원 ON 상태
 a) 전원 ON 상태에서만 동작
 b) 좌/우 트리거 버튼 동시에 클릭 시 모터 ON
 c) 모터 동작 중 좌/우 레버 하나라도 클릭되어 있으면 모터 ON
 d) 좌/우 레버 중 하나라도 클릭되어있지 않다면 모터 동작 OFF
 e) 모터 동작 속도는 제어버튼으로 설정해 놓은 출력에 따라 가변
 f) 10분 동안 아무런 클릭 없을 시 전원 OFF
2-2) 전원 OFF
 - 동작 안함

3. 디스플레이 사양 : LCD 적용(방수등급 있는걸로)
1) LCD SIZE : 64 * 34 mm (마진없음)
2) 디스플레이 내용 : 배터리 잔량, 남은 사용시간, 출력 퍼센트, 전원 ON/OFF 시 로고 등
3) LCD는 스쿠바젯 및 현재 다이빙 컴퓨터와 같은 발광 타입 및 IP68 만족

예시, 스쿠바젯 DISPLAY

4. 샘플 수량 10개



5. 모터 스펙
1) Voltage : 50V max
2) Max current : 38A
3) Nominal pwer : 1900W
4) Max thrust : 30kg
5) prop diameter : 110mm
6) Weight : 2kg
상세 링크  
https://ko.aliexpress.com/item/1005003964998455.html?spm=a2g0o.productlist.main.5
3.5cec8b8ab22fiC&algo_pvid=5f50ebf6-93c6-497e-9d11-d87e6d78ccb9&algo_exp_id=5f5
0ebf6-93c6-497e-9d11-d87e6d78ccb9-26&pdp_ext_f=%7B%22sku_id%22%3A%22120000
27585915457%22%7D&pdp_npi=2%40dis%21KRW%21490598.0%21490598.0%21%21%21%
21%21%402102176616746209326528945d068b%2112000027585915457%21sea&curPageLo
gUid=Z9KtR7Ttwast

6. 배터리 스펙
1) 공칭전압 : 43.2V
2) 만충전압 : 50.4V
3) 종진전압 : 33.6V
4) 사용전압대 : 33.6 ~ 50.4V
5) 40A Max
6) 용량 : 1200 ~ 1300Wh


